ثانوية حمزة بن عبد المطلب القسم: تقني رياضي (3هك) السنة الدراسية: 2020/2019 
التاريخ.2020/02/03 المدة : 3ساعات الأستاذ: داود 


ہے مك اللصبار الثاني في عادة التكنولوميا(مندمة خعربائية) رر C‏ 


نظام ألي لملا وتوضيب علب الحلوى 
1. دفتر الشروط: 
1-71( الهدف من التألية: 


-إن متطلبات النظافة والمردودية في الصناعة الغذائية تستلزم معالحة كاملة xx‏ مقیاس ا حودۂ وٹی أسرع وقت ممكن 


4 


وتيرة عالية UM‏ 
ار “ر 0 شا 
- المادة الأولية : علب من الكارتون مغلفة بالبلاستيك فارغة وحلوى محضرة سابقا وصناديق. 
2-1) الوصف: يحتوي النظام على 6 أشغولات عاملة وهى : 
٭ الأشغولة 1: الإتيان بالعلب. 
٭ الأشغولة 2: ملا العلب. 
« الأشغولة 3: غلق العلب. 
٭ الأشغولة 4: دنہ الہ 
لأشغولة 4: دفع العلب وعدها. 
٭ الأشغولة 5: تكديس العلب. 
8 الأشغولة 6: إخلاء العلب. 
3-1) التشغيل: 
© الضغط على الزر MAR‏ يؤدي إلى إقلاع ا حرك MT‏ لنقل العلبة إلى مركز SU‏ والغلق. 
أشغولة الملء: الكشف عن وجود العلبة بواسطة الملتقط :© يؤدي إلى فتح الخزان بواسطة الرافعة A‏ لمدة زمئية 10 caly‏ بعدها يغلق 
الخزان برجوع الرافعة ۸ إلى وضعيته الابتدائية. 
e.‏ الکشف عن je‏ بواسطة الملتقط cp‏ یؤديی إلى خروج ذراع الرافعة B‏ لطي الغطاء . 
e‏ الضغط bl de‏ يؤدي إلى تشغيل مقاومة التسخين Reg‏ من أجل الغلق اليد لمدة 5 ale‏ ثم تعود . 
e‏ الكشف عن علبة معبأة بواسطة خلية كهر وضوئية دهت يؤدي إلى حروج ذراع الرافعة D‏ لدفع العلبة المملوءة إلى مركز التكديس 
وتشغيل عداد لعد 12 علبة حيث يستمد نبضاته من ال ملتقط الكهروضوئي .k‏ 
#عند الحصول عن 12 علبة في مركز التكديس يتم غلق ا حموعة بواسطة الرافعة € ثم تشغيل ا حرك M2‏ لإيصال مجموعة العلب إلى 
مركز الإحلاء وبعد الکشف عن ا حموعة بواسطة الملتقط f‏ ينطلق صوت من منبه صوق معلل وصول المجموعة ليتم إخلاؤھا يدويا. 
4-1( أنماط التشغيل و التوقف :GEMMA‏ 
- يوجد زرين AR. : MAR‏ 3 لوحة e‏ پسمحان بتشغيل وتوقيف النظام. 
2 عید حدوث خلل 3 النظام — الضغط على AU p.‏ 0 غلق ملمس RT; al RT,‏ للمحرکین ۸۷1 M2 L‏ نما يؤدي إلى 
توقف النظام. 
٭ في حالة التوقف الأمني ومد فحص ومعالحة ا لل تعاد التغذية للجزء المنفذ وهذا بإعادة التسليح والضغط على الزر „Réa‏ 


" کل دورة جديدة للتشغيل تتطلب إرجاع المنفذات إلى وضعيتهم الأصلية بواسطة الزر Init‏ 


٭ يمكن تشغیل النظام حسب النمط الآلي Auto‏ أو دورة بدورة Cy/Cy‏ باستعمال .Auto-Cy/Cy Jati‏ 
5-1( الاستغلال: 


- تقني حاص لعملية القيادة والمراقبة والتوقفات اليومية للتنظیف والأسبوعية للصيانة وإعادة التشغیل وضبطه. 

- عاملان دون تخصص لعملية تزويد البساط -1- بالعلب ف البداية » وإخلاء الصناديق وتجميعها. 
6-1) الأمسن: حسب القوائین المعمول A‏ 

- ملاحظة : 

لوحظ خلال عملية توصيل الصنادیق إلى مستودع التخزين أنه في کل مرة يتقدم فيها العامل نحو باب المخزن يتوقف ليفتحه ثم 
يغلقه يدويا ما يخفض من وتبرة العمل. لهذا السبب زود الباب بنظام يجعله يفتح ويغلق أليا باستعمال دارة تحکم بواسطة ميكرومراقب 
PIC 4‏ رشكر- 10 - صفحة 7 من 14). 
2 التحليل الوظيفي : 
الوظيفة الشاملة : مخطط النشاط (A-0)‏ شكل 1 
C R E m W‏ 


صناديق مملوءة 
بعلب الحلوى 


E 


نظام آلي عاملان 


W a‏ (الطافة) : Eg‏ طافة كهربائية alb Ep n‏ هوائية. 
s‏ 1 (التزامات الضبط) : N‏ عداد » iut‏ تأجيل. 


E‏ ( تعليمات الإستغلال) : تشغيل آلي auto‏ - تشغيل دورة /دورة AU ccyley‏ توقف استعجالي. 


و (أوامر التشغيل). 


عد 


4 .الاختيار التكنولوجي للمنفذات والمنفذات المتصدرة والملتقطات: 


مه شبكة التغذية ;50HZ‏ 2201/3801 


1 : محرك لاتزامني 3~ 

220/380۷ 50117 

اقلا ع مياشر 

2/4 :موزع كهروهوائي‎ dA رافعة مزدوجة المفعول‎ A 

ثنائي الاستقرار» تغذیة 

24V— 

bi, bo |‏ :ملتقطات نحایة 
الشوط للرافعة B‏ 


2/4. موزع كهروهوائي‎ : dB :B 
:مقاومة التسخين‎ Ro 


تغذية “^24۷ 


رافعة مزدوحة المفعول . 
ثنائي الاستقرارء تغذیة 


t;-5s 24V— 


MN‏ ی مسج 


2/4 موزع كهروهوائي‎ : dD 
ثنائي الاستقرار» تغذیة‎ 
24V— 

2/4 موزع كهروهوائي‎ : dC 
ثنائی الاستقرارء تغذية‎ 
24V— 


(1:رافعة مزدوحة الفعول 


€: رافعة مزدوجة المفعول 


~3 ayy محرك‎ : 2 | 
220/380V.50HZ 
1380W ,1430tr/mn 
11- 0.88; 


اقلا ع مباشر »اټحاهان للدورات 


cosq -0.8 


de 4 
و‎ : 


Auto—-cy/cy‏ :مبدلة 
لاختيار تمط التشغيل ألي 


دورة بدورة. 


MAR‏ :زر التشغيل. 
۶٤‏ :زر التوقف 


Au‏ : زر التوقف 


الاستعجالی۔ 


U=: RT1,RT2‏ في 
احدى المحركات. 


التهيئة الآلية. 


٤ Init‏ وو 


Li 
220V یا‎ 
380V تا‎ 

N 
50HZ pg” 


5. المناولة الزمنية: 


متمن تنسيق الأشغولات (GPN)‏ شكل3 


متمن الأمن(65) شكل4 


F/GCI (100) 
F/GPN (10,20,30,40,50) 


AU . RT1 . RT2. Réa 


AU * RT1 * RT2 


متمن القيادة و التهيئة (GCI)‏ شكل5 


6. إنجازات تکنولوجیة: 


7 دارة الكشف عن العلب: شکل‎ e 


Vccz +۷ 


~r 
co 
هد‎ 
نی‎ 
سپ‎ 
> 
A 


40 1065 ^an 


الال الكل 7 j‏ لماه و تويب علب did‏ 


M بر کر‎ Pupitre de comrade aj 


a مركز‎ 


Ra Al cau 8 
رہ‎ CT 


ji‏ مخض 


7 الوثاتق الحعقتیة: 
. !)3 $ المتدمجة 49060 741 : 


e‏ التمتيل الميسط- 


0 


RA2 ۹م —— ]18 1 ے-ے۔‎ 
RAS لاع‎ 2 17 D عه‎ RAO 
RA4/TOCKI عله‎ 3 v 16 | | ےم‎ OSC1/CLKIN 
ل0 -- ےج‎ 5 15[]——- OSC2/CLKOUT 
vss م‎ 5 14 | | ——— voo 
RBO/INT مه | | 13 2 6 ہے‎ 7 
RBI ee [|7 12[] 2—- 6 
RHB2 جه | 11 8 مم‎ RBS 
RE3 مه‎ 9 10 || a= RB4 


16۴84۸ : للميكرومراقب‎ CONFIG سجل الإعدادات الماديه‎ o 
7 8 5 4 3 2 1 0 


e‏ جدول الحقيقة: 


> | R90) | ریمع‎ | Q» | ie Bus 
3 - Tela | 
x L RETE E 
H mir 
x = 
p x | COUNT 
L COUNT . 
xX COUNT 


Jr 


ba ki‏ دال نال لا 
: 
e‏ 
jo‏ 


LL. 


NATIONAL SEMICONDUCTOR 


LM 741 المضكم العمني‎ e 


eY90*9N2 


NATIONAL SEMICONDUCTOR 


bit 13:4 CP: Code Protection bit 


1 = Code protection off 
0 = All memory is code protected 


PWRTE: Power-up Timer Enable bil 


:FOSCI,FOSCO -‏ اختيار نوع المذبذب (الجدول أعلاه) 


1 = Power-up timer is disabled 
0 = Power-up timer is enabled 


WDTE: Watchdog Timer Enable bit مؤقتة الحراسة)‎ ( WDT تفعيل المؤقتة‎ : WDTE - 
100 Jais غير‎ WDTE: 0 Jais ۷۷۵۲۴۰ 1 


:PWRTE -‏ تفعیل تأجيل التغذية 
]: التاجیل غير مفغل 0 : التأجيل مفغل 

CP -‏ : حماية شفرة البرنامج المخزن في الذاكرة من القراءة 
0 : حماية مفعلة | : حماية غير مفغلة 


0 = WDT disabled 


: 


نه 


سم 
برام اساي 


- g 


الاسنتله- 
(I‏ التحليل الوذ : 
,1— أكمل المخحطط الوظيفي التنازلي للنشاط البياني A-O‏ على وثيقة xU y!‏ —1— صفحة "M‏ 
1) التحليل الزمنى: 
س2- أوحد متمن الأشغولة (2):ملء العلب من وجهة نظر جزء التحكم وفقا لدفتر الشروط. 
س 3- اکتب على شكل جدول معادلات التدشيط والتخمیل لراحل الأشغولة (3): غلق العلب(شكل6) وللمراحل دنو >2 

و دن لتمن القيادة والتهيعة GCI‏ (شكل5). 
س4- قي متمن تنسيق ال شغولات GCI‏ زشکل 5). ما هي الاستقيالية المرتبطة بالانتقال "غاية الغلق"؟ 
س 5- ارسم lam‏ تدرج المتامن ثم فسر الأمر (100) F/GCI‏ 

— أكمل خطط دليل bui‏ التشغيل والتوقف GEMMA‏ على وثيقة الإحابة -1- imio‏ | کا حسب معطيات 
دفتر الشروط. 
1- إنجازات تكنولوجية: 
س7 - ما نوع الملتقطين CPi‏ ء دج و CP3‏ المستعماة للكشف عن العلب ؟ علل 
8— أكمل رسم المعقب الكهربائي للأأشغولة )3(: غلق العلب (شكل ,6( على وثيقة الاجابة -2- صفحة 2/2 | مع 
تمغيل دارة التحكم والاستطاعة للرافعة A‏ 


کے ANM‏ کت 
9 : أكمل d‏ الذي يوضح تشغيل الدارة على وثيقة الا حابة -1- [zh e‏ 


- العداد المستعمل لعد 12 علبة يتكون أساسا من دارتين x‏ نوع 74LS90‏ (وثيقة الصانع صفحة 


,10: كمل رسم دارة هذا العداد على وثيقة الإحاية -2- صفحة 2h‏ 
مه دارة ال المقاومة الحرارية —8— صفحة 
ر في 3 )2 
بعد قتش 1 المرحلة X32‏ من أشغوا لة الملل عع يتم التحكم م ق تخذية ومه "I 5 FE Re m:‏ وهنا بواسطة 


ے سے 


مقداح (ثايرستور) الذي بدوره يستقبل نبضات تحکم موجبة انطلاقا من دارة اللامستقر بالدارة .-NE555 azul‏ 
س11- أحسب قيمة القاومتین Rb Ra‏ للحصول فی خرج دارة الساعة على إشارة دورها 6001325 1-'1 xo‏ موحية مدتھا 
tj470.5ms‏ 


س2[ - اسب قيمة زاوية تأخحر القدح 4 4[ للحصول على شده التيار المتوسط المار 5 الحمولة Re‏ يساوي e 1A‏ استنتح 


س3 1- أكمل رسم المتحططات الزمنية للعوترات Ure (t) Ust)‏ )د لا ونبضات التحكم (15)6 على وثيقة الاحایة 2 


ا ولو 8 
۶ 


مه دارة التحكم في فتح وغلق الباب بطريقة مبرمجة : شکل —10— صفحة 22 
.,18- عين المتاقت التي برجت کمداحما والمناقك التي برجت E go‏ حدد alt=‏ آییات السحلین TRISB s TRIISA‏ 
عالى ARS.‏ الا حایة 3 صقحة داد 


س 19- فر التعليمات الواردة ونيقة اللاحاية - 3 — صفحة والتی تمثل حزء من برتامج الميكرومراقب ١‏ خاص 


يقح وغلق ياب الخحزن آلیا۔ 


مه دراسة المحرك اللاتزامني ثلاثي الطور :M2‏ 

اعتمادا على حصاتصه المدونة في حدول الاحتيارات العكتولوحية. 
س 20- ما هو الاقرات المناسب للقائف الحرك على الشيكة € علل ؟ 
س 21- استتحج سرعة التزامن Ds‏ 
* أحسب الإنزلاق s‏ 
* أحسبي الاستطاعة اللمتصة من طرف اخحرك. 


* استنتج شدة التيار الملمتصة من طرف المحرك. 
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NENNEN ثيقة الإجابة - 1- الاسم و‎ T 


ج1: التحليل الوظيفي التنازلي 


GEMMA مخطط‎ :6- 


c 


ج م في الوضعية [Ae]‏ 


الإبتدانة 


ج9: جدول تشغيل دارة الكشف 


وتيقة الاچایة - 2 - 
ج85 - دارة المعقب الكهرياتي الاشغعوئة رک : غلق العلب 


دارة التحكم و اللاستطاحة ٹٹراقعت B‏ 


ج10 : دارة العداد تعد 12 Ae‏ 


C N=12 
| 1 
H مه‎ aos ac م‎ 
هغه‎ 
7490 
CLKB 
٭ ہہ‎ ROZ اددحم‎ R92 
| |] | [| 


/2-2 


وثيقة Atm?!‏ - 3- 
ج38 1: رسم c6‏ اشارات 8,445 العسححين - 


۹ 
iN 


رہوعم فص 


ج18 تعين ماقت المدحل والمخرے وحالة الجلين TRISA‏ و :TRISB‏ 


المتاقہد السيرسجة عندا حل- 
المتقڈ A X29»‏ كمخار ج- 7.27 
ao |‏ 21 
b2 | b1 | bo‏ 
ج 19: جزے من يرتامج الميكرومراقب الخحاص بقحح وغعلق باب UT DA!‏ 
عبج عمو ممم و سسب بسب فف ا سو org 02000 z‏ 
START c» c3‏ ———— — 
میمسسسمسسپم و د ج Dex‏ سس ; START bsf STATUS,RPO‏ 
RTA E 3 cua 0‏ 15 عو z‏ 000--0 جب 
bcf STATUS. RPO 2‏ 
AR‏ — 0 ظ4ئپ 0 


- 


الاجابة الذ التنق 
المادة :تكنولوجيا الشعبة:تقني رياضي هندسة كهربائية 
- مخطط النشاط | ۵۸-0 :اتظر وتیقھ الاجابه 1 
وثيقة الاجابة 1 


- حلقة ال GEMMA‏ انظر وثية 


GEMMA Ux! حلقة‎ 


اس اس ہہ .یہ مس مس اس اس اس اس اس اس نس نس نس نس اس نس دس نس س نس سب ال نس وس وس نس پ 


طلب التوقف في نهاية 
الدورة , 'A2‏ 


AR+C/C 


AU+RT1+RT2 


حالات أخرى ۹ 


F/GPN : (10),(20),(30), 
(40),(50) 


F/GCI : (100) 


VGPN : (1) 


تفسير !243 FGCI(100)‏ :أمر من متمن الأمن لإرغام متمن القيادة والتهيئة بتنشيط المرحلة X100‏ 
وتخميل بقية مراحله. 
-الاستقبالية المرتبطة بالانتقال “نهاية الغلق" في متمن تنسيق الاشغو GOEY‏ هي:34)( 


5 


متمن اشغولة الملا من نظر ill sja‏ 
متمن أشغولة الملء 


.CP1 


X104.X2 


- نوع الملتقطات1مح 2م 5 cp3‏ هي سيعية لأنها تكشف عن علب عازلة من الكرتون والبلاستيك 


معادلات التنشيط | معادلات التخميل الأفعال 
X33«X200 x‏ 


۱ 

RT 
X344X200 X32.t X33 
X30+X200 X33.b0 X34 


۔حساب المقاومتين 14٤۸‏ و118 
-قيمة .18 لدينا : tH=0.5ms‏ و RA = tH/ 0.69C— 53642  هنمو tH— 0.69 RA.C‏ 
tL=069RB.C :UsRB åå-‏ حیث tH—10-0.5-9.5 ms‏ 


tL/ 0.69C-RB-10.19K€2 «4; 


میں T‏ المقحل ر 


1 + cos ©(/ 27 cos © 
cosa = ) 2:17 /Ü)-1-(6.28.10/24/2)-1-0.86 
a = 32° — — — —s»t a = 32.10/180^-1.78ms 


14.10/180=8.22ms‏ 148° = 32° — 180° = م 


رسح دار5 العداد: 


m-12 


جس" 


1 اكب 
المتافذ التي بر مجت مداخل RAZ ,RA3,RB2,RB3,.»‏ 
المناقذ التي بر cai‏ مخار g‏ هي RBS,RB6:‏ 


4; TRISA 


a7 a6 کو‎ a4 a3 a2 a1 a0 
TRISB 


b7 be bS b4 b3 2ه‎ 51 50 T 
Mc 3 3M 


org OxOOO 2 vecteur RESET zeuo’ حتو ان يداية تطبيق‎ 
GO TO START; START اذحب إلى‎ 
bsf  STATUS,RPO ;. 1 x الذهاب إلى‎ 


TRISA,2 كمدخل)‎ PORTA JU 2. یر مجة‎ ( 


الرجوع إلى يناك 00 : STATUS, RPO‏ 
تلق تماسات M‏ حل PORTA,5; AR‏ 


الإلإقران المتاسب تتقائف المحرلك هو إقران تجمی لان کل تقین تحت جھد مركي 


-سرحة التژامن د Ns-1500tr/mn‏ 
-——— الاتز E: au‏ 


g£-—-(Ns-N)/Ns—(1500-1430)/1500—0,046-—4,69^6 


-حسابي الاستطاعة الممتصه مود ق m ١‏ 


n=Pu/Pa | ————PA-Pu/171380/0,88—1568,18WWV 


- شداة al‏ الممتصة - 


I = لدروم‎ 3 Ucos .6م 6,31 15 - پ‎ 3 .380.0.8—2,97A 


